
                                        ПРАКТИЧНА  РОБОТА № 1 

ТЕМА: Конструкції переносних перфораторів, повітророзподільного і 

обертального механізмів, розбирання та складання перфораторів. Усунення 

несправностей в роботі перфораторів. 

МЕТА РОБОТИ: 

   Набуття навичок використання здобутих знань, щодо визначення вузлів 

та деталей перфоратора.  Узагальнення знань з призначення і сфери 

застосування переносних перфораторів, взаємодії вузлів і деталей 

перфоратора, конструкції і принципу роботи переносного перфоратора, 

можливих несправностей переносних перфораторів і засоби їх усунення. 

Хід практичної роботи. 

Питання для обговорення. 
 
1. Для яких основних операцій використовуються гірничі машини? 

2. Які гірничі машини називаються комбайнами? 

3. Підрозділ гірничих машин за принципом дії? 

4. Підрозділ гірничих машин по виду ходового обладнання? 

5. Принцип дії перфораторів. 

6. Вагові категорії переносних перфораторів. 

7. Основні вузли та деталі з яких складається перфоратор? 

8. Основні захисні заходи від шуму і вібрації при роботі з перфоратором? 

Тестовий контроль знань: 

                                                    Варіант№1 

1.Перфоратор ПП-50В відноситься до перфораторів: 

а) переносних; 

б) телескопних; 

в) колонкових; 



2.Для змащування деталей перфораторів використовують 

фільтр-автомаслянку: 

а) ФАМ-1М; 

б) ФАМ-2М; 

в) ФАМ-ЗМ; 

3.Перфоратор ПП-50В працює у комплексі : 

а) з гвинтовою розпірною колонкою ВК 

б) з переносною буровою установкою УПБ-1А 

в) з колонковою буровою установкою 

4.Переносний перфоратор використовується для буріння шпурів; 

  а) горизонтальних та уклінних; 

  б) горизонтальних та вертикальних; 

5.Промивка та змащування перфораторів проводяться через: 

а) З суток; 

б) 5 суток; 

в) 7 суток; 

                                              Варіант№2 

1.Повітророзподільний пристрій переносного та телескопного перфораторів 

розташований: 

а) у корпусі крана; 

б) у циліндрі; 

в) у патроні; 

2. Який повітророзподільний пристрій використовується в переносному 

перфораторі: 

а) з клапанним розподілом; 

б) з золотниковим розподілом; 

3. По конструкції поворотного механізму переносні перфоратори бувають: 

      а) з залежним поворотом: 

      б) з незалежним поворотом: 

      в) без повороту: 



    4.Розшифруйте значення перфоратора ПП: 

    а) переносний; 

б) телескопний; 

в) колонковий; 

5.Основні частини перфоратора з'єднуються: 

а) стяжними болтами 

б) стяжними шпильками 

 

Практичні завдання: 

           Гірничі машини використовуються на рудниках і кар'єрах для виконання 

основних операцій з видобутку корисної копалини : отбойки гірської маси , 

вантаження , транспортування і кріплення гірничих виробок. За допомогою 

гірничих машин виконуються також і допоміжні операції: заряджання шпурів і 

свердловин , доставка матеріалів і устаткування , прибирання гірських виробок.     

Гірничі машини за допомогою яких можна виконувати кілька операцій , наприклад 

отбойку і навантаження , називають комбінованими ( комбайнами ).      Бурильні 

машини ударно - поворотного дії ( перфоратори ) призначені для буріння шнурів і 

свердловин в породах будь-якої міцності , що володіє здатністю сколюватися і 

роздавлюватися під дією удару. Найбільшого поширення набули пневматичні 

перфоратори , які за умовами застосування підрозділяються на переносні, 

колонкові , телескопні . Поняття «переносний перфоратор » ( ПП) є умовним , 

оскільки ці перфоратори в основному поставляються і застосовуються в комплексі 

з установочно - подаючим пристосуванням - пневмопопідтримками і легкими 

розпірними колонками. 

         По конструкції повітророзподільного пристрої пневматичні перфоратори 

підрозділяють на перфоратори з клапанним і золотниковим розподілом . 

            По конструкції поворотного механізму перфоратори бувають з залежним і 

незалежним поворотом . 

            За способом пилоподавлення та очищення шпуру ( свердловини) від бурової 

дрібниці розрізняють перфоратори з промиванням , продуванням і центральним 



пиловідсмоктувач бурової дрібниці . 

     Ручні перфоратори мають три вагові категорії : легку , середню і важку ( 18,24 і 

30кг ) . 

       Повітророзподільне пристрій в перфоратора складається з системи каналів і 

розподільного органу. 

      В останніх моделях вітчизняних перфораторів отримали застосування клапанні 

розподільні пристрої з кільцевим ( перфоратори ПП- 25 , ПТ -48 та ін) і метеликові 

( перфоратори ПК- 60 , ПК- 75 ) клапанами. 

                                                      Варіант№1 

   Для того щоб набути навички та ефективно працювати на буровому обладнанні у 

гірничій галузі треба знати його конструкцію та принцип дії. Завдання полягає у 

тому,щоб описати конструкцію переносного перфоратора ПП-25,та перечислити 

його деталі згідно позиціям показаних на схемі перфоратора. 

 

 

 

 

 

 

 

 

Переносний перфоратор ПП-25 

 

   

                                           



                                                        Варіант№2 

Для того щоб переносний перфоратор ПП-25 виконував ударно-поворотні рухи в 

його конструкції використовується поворотний механізм. Завдання полягає в 

тому,щоб описати конструкцію(перечислити деталі згідно позиціям на рис.),та 

описати принцип дії поворотного механізму. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Поворотний механізм перфораторів 

 

Підведення підсумків. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                              ПРАКТИЧНА РОБОТА № 2 

ТЕМА: Конструкції телескопних перфораторів, повітророзподільного і 

обертального механізмів, розбирання та складання перфораторів. Усунення 

несправностей в роботі перфораторів. 

МЕТА РОБОТИ: 

    Набуття навичок використання здобутих знань, щодо визначення 

вузлів та деталей перфоратора. Узагальнення знань з призначення і сфери 

застосування телескопних перфораторів, взаємодії вузлів і деталей 

перфоратора, конструкції і принципу роботи телескопного перфоратора, 

можливих несправностей телескопних перфораторів і засоби їх усунення. 

Хід практичної роботи. 
 
Питання для обговорення. 
 

1. Для яких допоміжних операцій використовуються гірничі машини? 

2. Розділ  гірничих машин по області застосування? 

3. Розділ гірничихмашин по виду застосовуваної енергії? 

4. Існуючі способи буріння шнурів? 

5. Різновиди перфораторів за умовами застосування? 

6. Вагові категорії телескопних перфораторів? 

7. Основні захисні заходи від шуму і вібрації при роботі з перфоратором? 

Тестовий контроль знань: 

                                                    Варіант№1 

1.Перфоратор ПТ-48 відноситься до перфораторів: 

а) переносних; 

б)телескопних; 

в) колонкових; 

2.Для змащування деталей перфораторів використовують фільтр-автомаслянку: 

а) ФАМ-1М; 



б) ФАМ-2М; 

в) ФАМ-ЗМ; 

3.Промивка та змащування перфораторів проводяться через: 

а) З суток; 

б) 5 суток; 

в) 7 суток; 

4.Повітророзподільний пристрій переносного та телескопного перфораторів 

розташований: 

а) у корпусі крана; 

б) у циліндрі; 

в) у патроні; 

5.Телескопний перфоратор має: 

а) залежний поворотний устрій; 

б) незалежний поворотний устрій; 

в) не має поворотного устрою; 

 

                                            Варіант№2 

1.На прохідницькому комплексі КПВ-2 у якості бурової машини використовують: 

а) перфоратори ПП; 

б) перфоратори ПТ; 

в) перфоратори ПК; 

2.Основні частини телескопного перфоратора з'єднуються: 

а) стяжними болтами; 

б) стяжними шпильками; 

3.Рукоятка дистанційного управління перфоратора ПТ-48 використовується для 

управління: 

а) телескопної частини; 

б) бурової частини; 

    4.Розшифруйте значення перфоратора ПТ: 

    а) переносний; 



б) телескопний; 

в) колонковий; 

5. Перфоратор ПТ-48 використовується для проведення: 

а) вертикальних виробок; 

б) горизонтальних виробок; 

 

     Практичні завдання  

     Гірничі машини використовуються на рудниках і кар'єрах для виконання 

основних операцій з видобутку корисної копалини : отбойки гірської маси , 

вантаження , транспортування і кріплення гірничих виробок. За допомогою 

гірничих машин виконуються також і допоміжні операції: заряджання шпурів і 

скважин , доставка матеріалів і устаткування , прибирання гірських виробок. 

Гірничі машини за допомогою яких можна виконувати кілька операцій , наприклад 

отбойку і навантаження , називають комбінованими ( комбайнами ) . 

     Гірничі машини по області застосування можна поділити на машини, 

застосовувані в підземних умовах і машини для відкритих гірських робіт . 

Бурильні машини ударно - поворотного дії ( перфоратори ) призначені для буріння 

шнурів і свердловин в породах будь-якої міцності , що володіє здатністю 

сколюватися і роздавлюватися під дією удару. 

      Телескопні перфоратори ( ПТ) , призначені для буріння повстають шпурів 

 ( свердловин) , забезпечуються подає телескопного пристроєм. По пристрою і 

принципу роботи перераховані вище перфоратори мають багато спільного. 

По конструкції повітророзподільного пристрої пневматичні перфоратори 

підрозділяють на перфоратори з клапанним і золотниковим розподілом . 

    По конструкції поворотного механізму перфоратори бувають з залежним і 

незалежним поворотом . 

      За способом пилоподавлення та очищення шпуру ( свердловини) від бурової 

дрібниці розрізняють перфоратори з промиванням , продуванням і центральним 

пиловідсмоктувач бурової дрібниці . 

     Телескопні перфоратори мають дві категорії : легку 30 кг і середню до 45 кг . 



                                               Варіант№1 

    Для того щоб набути навички та ефективно працювати на буровому обладнанні у 

гірничій галузі треба знати його конструкцію та принцип дії. Завдання полягає у 

тому,щоб описати конструкцію телескопного перфоратора ПТ-48,та перечислити 

його деталі згідно позиціям показаних на схемі перфоратора. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

             Телескопний перфоратор ПТ-48 

 

 

 

 

 

 

                                                     

 



                                         Варіант№2 

Для того щоб телескопний  перфоратор ПТ-48 виконував ударно-поворотні рухи та 

міг виконувати процес буріння в його конструкції використовується 

повітрярозподільний механізм, так як перфоратор працює на енергії стислого 

повітря. Завдання полягає в тому,щоб описати конструкцію(перечислити деталі 

згідно позиціям на рис.),та описати принцип дії повітрярозподільного  пристрою з 

кільцевим клапаном. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

          Повітрярозподільний пристрій з кільцевим клапаном. 

Підведення підсумків. 

 

                               

 

 

 



                                 ПРАКТИЧНА РОБОТА № 3 

ТЕМА: Конструкції колонкових перфораторів, повітророзподільного і 

обертального механізмів, розбирання та складання перфораторів. Усунення 

несправностей в роботі перфораторів. 

МЕТА РОБОТИ: 

    Набуття навичок використання здобутих знань, щодо визначення 

вузлів та деталей перфоратора. Узагальнення знань з призначення і сфери 

застосування колонкових перфораторів, взаємодії вузлів і деталей 

перфоратора, конструкції і принципу роботи колонкового перфоратора, 

можливих несправностей колонкових перфораторів і засоби їх усунення. 

Хід практичної роботи. 
 
Питання для обговорення. 
 

1.Основні захисні заходи від шуму і вібрації при роботі з перфоратором? 

2. Відмінності між телескопного і колонковими перфораторами? 

3. Підрозділ гірничих машин за принципом дії? 

4. Підрозділ гірничих машин по виду ходового обладнання? 

5. Принцип дії перфораторів? 

6. Техніка безпеки при роботі з перфоратором? 

7. Види мастила перфораторів? 

Тестовий контроль знань: 

                                    Варіант№1 

1.Для змащування деталей перфораторів використовують фільтр-автомаслянку: 

а) ФАМ-1М; 

б) ФАМ-2М; 

в) ФАМ-ЗМ; 

2.Перфоратор ПК-75 відноситься до перфораторів; 

а) переносних; 



б) телескопних; 

в) колонкових; 

3.Промивка та змащування перфораторів проводяться через: 

а) З суток; 

б) 5 суток; 

в) 7 суток; 

4.Основні частини колонкового перфоратора з'єднуються: 

а) стяжними болтами; 

б) стяжними шпильками; 

5.Повітророзподільний пристрій колонкового перфоратора розташований: 

а) у корпусі крана; 

б) у циліндрі; 

в) у патроні; 

                                                  Варіант№2 

1.Колонковий перфоратор має: 

а) залежний поворотний устрій; 

б) незалежний поворотний устрій; 

в) не має поворотного устрою; 

2.Колонковий перфоратор використовується для буріння шпурів;  

а) горизонтальних та уклінних; 

     б) горизонтальних та вертикальних; 

     3.Повітророзподільний пристрій пневмоударника П1-75: 

      а) з кільцевим клапаном; 

 б) з метеликовим клапаном; 

 в) безклапанного типу; 

4. Для армування бурових коронок використовують пластини або штирі з 

твердого сплаву: 

  а) ВК; 

  б) КВ; 

  в) МК; 



5.На автоподатчику бурової установки СБКН-2М встановленні: 

  а) переносні перфоратори; 

  б) телескопні перфоратори; 

  в) колонкові перфоратори; 

 

  Практичні завдання  

     Гірничі машини застосовуються в підземних умовах , породу виконуваної 

роботи , тобто за технологічною ознакою , поділяються на такі класи : 

1 . бурильні машини 

2 . бурові верстати 

3 . відбійні машини 

4 . транспортуючі машини 

5 . Машини для зведення кріплення 

6 . гірські комбайни 

7 . машини для допоміжних робіт . 

    Гірничі машини за допомогою яких можна виконувати кілька операцій , 

наприклад отбойку і навантаження , називають комбінованими ( комбайнами ) . 

Бурильні машини ударно - поворотного дії ( перфоратори ) призначені для буріння 

шнурів і свердловин в породах будь-якої міцності , що володіє здатністю 

сколюватися і роздавлюватися під дією удару. Найбільшого поширення набули 

пневматичні перфоратори , які за умовами застосування підрозділяються на 

переносні, колонкові , телескопні . 

      Колонкові перфоратори ( ПК ) встановлюються на розпірних колонках або 

бурових каретках . 

     По пристрою і принципу роботи перераховані вище перфоратори мають багато 

спільного. По конструкції повітророзподільного пристрої пневматичні 

перфоратори підрозділяють на перфоратори з клапанним ( мотільковім ) 

розподілом . 

     По конструкції поворотного механізму колонкових перфоратори бувають з 

незалежним поворотом . 



     Колонкові перфоратори до 40 кг - середньої маси до 75 кг - до важкої . 

 

                                                        Варіант№1 

    Для того щоб набути навички та ефективно працювати на буровому обладнанні у 

гірничій галузі треба знати його конструкцію та принцип дії. Завдання полягає у 

тому,щоб описати конструкцію колонкового перфоратора ПК-75,та перечислити 

його деталі згідно позиціям показаних на схемі перфоратора. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                    Колонковий перфоратор ПК-75 

 

 

 

 

 

 



                                       Варіант№2 

      Для того щоб колонковий перфоратор ПК-75виконував ударно-поворотні рухи 

та міг виконувати процес буріння в його конструкції використовується 

повітрярозподільний механізм, так як перфоратор працює на енергії стислого 

повітря. Завдання полягає в тому,щоб описати конструкцію(перечислити деталі 

згідно позиціям на рис.),та описати принцип дії повітрярозподільного пристрою з 

мотильковим  клапаном. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Повітрярозподільний пристрій з мотильковим клапаном. 

Підведення підсумків. 

 

 

 



                        ПРАКТИЧНА  РОБОТА № 4 

ТЕМА: Конструкції пневмопідтримок та бурильної переносної установки УПБ-1. 

Правила охорони праці при експлуатації та технічне обслуговування наставних 

пристроїв. 

   МЕТА РОБОТИ: 

    Набуття навичок використання здобутих знань, щодо визначення вузлів та 

деталей наставних пристроїв. Узагальнення знань з призначення і сфери 

застосування наставних пристроїв, конструкції і принципу роботи 

пневмопідтримок та бурильної переносної установки УПБ-1А, можливих 

несправностей і засоби їх усунення. 

Хід практичної роботи. 

Питання для обговорення. 

 

1. Для чого використовуються установчі пристрої ? 

2. Що собою представляють пневмопідтримки ? 

3. Що собою представляє бурильна переносна установка УПБ-1? 

4. Правила техніки безпеки при експлуатації установчих пристроїв. 

 

Тестовий контроль знань: 

                                            Варіант№1 

1. Які перфоратори використовуються на пневмопідтримках: 

   а) колонкові; 

   б) телескопні; 

   в) переносні; 

2. За рахунок якої енергії працює бурильна переносна установка УПБ-1: 

     а) гідравлічної; 

     б) пневматичної; 

      в) електричної; 



3. Який пристрій використовується для підйома податчика разом з перфоратором  

    в УПБ-1: 

       а) лебідка; 

       б) кран; 

       в) домкрат: 

4. Распорна рама має вигляд: 

      а) труби; 

      б) швелера; 

      в) кута; 

5. Пуск установочного пристрою відбувається за допомогою: 

      а) крана; 

      б) вентиля; 

       в) гайки; 

 

                                         Варіант№2 

1. За допомогою чого підводиться енергія стисненого повітря: 

    а) комунікацій; 

    б) шланг; 

 2. На чому кріпиться перфоратор до бурової переносної установки УПБ-1: 

     а) трубі; 

    б) циліндрі; 

     в) салаках; 

3. На чому кріпиться перфоратор до пневмопідтримкі: 

    а) шток; 

    б) тримач; 

4. Регулювання стисненого повітря в циліндрі пневмопідтримкі відбувається за 

допомогою: 

     а) конусним краном; 

     б) гаєчним ключем; 

     в) вентилем; 



5. Бурильна переносна установка УПБ-1використовується для буріння шпурів:  

   а) горизонтальних та уклінних; 

         б) горизонтальних та вертикальних; 

 

Практичні завдання  

   До числа пристосувань відносяться гвинтові розпірні колонки , пневмопідтримки, 

маніпулятори та бурові каретки . Кріплення перфораторів в забої на цих 

пристосуваннях дозволяє знизити стомлюваність бурильника і підвищити 

продуктивність праці. 

    З усіх видів розпірних колонок ( гвинтових , пневматичних і гідравлічних ) 

найбільшого поширення набули гвинтові колонки. 

   Для установки ручного перфоратора в забої служить установка полегшеного типу 

УПБ -1. Вона призначена для буріння горизонтальних і похилих шпурів у породах і 

рудах з коефіцієнтом фортеці / > 6 за шкалою проф. М. М. Протодьяконова при 

проведенні гірничих виробок висотою 1,8 - 3 м. 

    Застосування установки УПБ - 1 дозволяє знизити рівень вібрації до санітарних 

норм. У комплект установки входять распорна рама , пневмоподатчик і переносний 

перфоратор ПП- 25МВ . 

     Пневмопідтримки служать для підтримування і часткової подачі на забій 

переносних перфораторів . Пневмопідтримки конструктивно виконані однаково і 

кожна з них складається з рухомої і нерухомої частини . 

                                                 Варіант№1 

     Для того щоб набути навички та ефективно працювати  на буровому обладнанні 

у гірничій галузі треба знати його конструкцію та принцип дії. Завдання полягає у 

тому,щоб описати конструкцію бурової установки УПБ-1А,та перечислити його 

деталі згідно позиціям показаних на схемі. 

 

 

 



 

      

                                     Бурова установка УПБ-1 

 

 

                                                       Варіант№2 

     Для того щоб набути навички та ефективно працювати на буровому обладнанні 

у гірничій галузі треба знати його конструкцію та принцип дії. Завдання полягає у 

тому,щоб описати конструкцію пневмопідтримки,та перечислити його деталі 

згідно позиціям показаних на схемі. 

 

 

 

                                                      



 

 

 

Підведення підсумків. 

 

 

                                                      

 

 

 

 

 

 

 

 



                                    ПРАКТИЧНА  РОБОТА № 5 

ТЕМА: Конструкція та принцип дії самохідної бурової каретки СБКН-2М. 

Правила охорони праці при експлуатації та технічне обслуговування самохідної 

бурової каретки. 

МЕТА РОБОТИ: 

    Набуття навичок використання здобутих знань, щодо визначення вузлів та 

деталей самохідної бурової каретки. Узагальнення знань з призначення і сфери 

застосування самохідної бурової каретки, конструкції і принципу роботи  

СБКН-2М, можливих несправностей і засоби їх усунення. 

Хід практичної роботи. 

Питання для обговорення. 

 

1. Розшифрувати умовне позначення СБКН-2М. 

2.Основні вузли з яких складається СБКН-2М ? 

3.Для чого використовується пневмосистема в установці ? 

4. По типу ходової частини СБКН-2М бувають ? 

5.Для чого використовуються гумотканеві рукава ? 

6.Правила експлуатації та техніка безпеки при роботі бурової каретки СБКН-2М. 

 

Тестовий контроль знань: 

                                   Варіант№1 

1. За рахунок якої енергії працює самохідна бурова каретка СБКН-2М: 

   а) гідравлічної; 

    б) електричної; 

    в) пневматичної; 

2. Що означає у маркуванні самохідної бурової каретки СБКН-2М значення 2М: 

    а) 5 маніпуляторів; 

     б) 2 маніпулятора; 

 



3. Які перфоратори використовуються на СБКН-2М: 

     а) телескопні; 

     б) переносні; 

      в) колонкові; 

4. Бурова каретка СБКН-2М складається з : 

      а) платформи; 

      б) короба; 

      в) пульта управління; 

5. Підйом та опускання стріли здійснюється за рахунок: 

    а) труби; 

    б) циліндрів; 

    в) черв΄яка; 

 

Варіант№2 

 

1. За допомогою якої передачи здійснюється подача перфоратора до забою : 

     а) цепної; 

     б) зубчастої; 

     в) черв΄ячної; 

2. Маніпулятор має вид профіля; 

     а) куток; 

     б) швелер; 

      в) двотавр; 

3. Для фіксування бурової каретки СБКН-2М використовується: 

    а) колодочне гальмо ; 

    б) самогальмівний редуктор; 

4. Управління буровою кареткою СБКН-2М відбувається за допомогою: 

    а) машиніста бурової каретки; 

    б) пульта управління ; 

    в) гідроциліндром; 

5.Поворот стріли відбувається за рахунок: 



   а) черв’ячної пари; 

   б) цепної передачі; 

Практичні завдання  

     По застосуванню бурові каретки поділяються на дві групи: каретки , що 

застосовуються при обуріванні вибоїв висотою до 5-5,5 м , і каретки баштового 

типу, призначені для буріння шпурів в очисних камерах висотою до 10-12 м. 

    За способом пересування бурові каретки діляться на несамохідні й самохідні . 

Самохідні каретки останнім часом отримують все більш широке поширення. 

Самохідні каретки , у свою чергу , за типом ходової частини поділяються на три 

групи: каретки на колісно - рейковому , на пневмоколісному і гусеничному ходу. 

Самохідна каретка СБКНС - 2 призначена для буріння шпурів при проведені 

горизонтальних виробок 5 - 10 м2 в породах міцністю f = 10-20 за шкалою проф. М. 

М. Протодьяконов . Каретка складається з ходового візка із платформою , двох 

маніпуляторів  з гідроприводом і пульта управління. Ходова частина з платформою 

від навантажувальної машини ПМЛ -5 обладнана околодочним пневмогальмом . 

Маніпулятор складається з стріли і поворотної колонки трубчастої конструкції. 

Підйом і опускання стріли здійснюється гідроциліндром  , а поворот її - 

самогальмується черв'ячної парою з приводом від гідроциліндра із зубчатою 

рейкою. Рух циліндра передається зубчастої шестірні , закріпленої на загальному 

налу з черв'яком і черв'ячних коліс поворотної колонки. На передньому кінці 

стріли кріпиться тримач для установки на ньому автоподатчика з перфоратором . 

Конструкція тримача дозволяє повертати автоподатчик у вертикальній площині на 

360 ° з фіксацією в будь-якому положенні . 

 

                                          

 

 

 

 



                                             Варіант№1 

 

     Для того щоб набути навички та ефективно працювати на буровому обладнанні 

у гірничій галузі треба знати його конструкцію та принцип дії. Завдання полягає у 

тому,щоб описати конструкцію самоходної бурової каретки СБКН-100М,та 

перечислити його деталі згідно позиціям показаних на схемі. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Кінематична схема самохідної бурової каретки СБКН-2М 

 

                                            Варіант№2 

 

Для безпечної роботи бурового обладнання треба знати правила експлуатації і 

техніку безпеки. Завдання полягає в тому,щоб описати основні правила 

експлуатації , техніки безпеки та технічне обслуговування при роботі  самохідної  

буровой каретки СБКН-2М. 

Підведення підсумків. 

 



                                ПРАКТИЧНА  РОБОТА № 6 

ТЕМА: Конструкція та принцип дії навантажувальних машин ППН-3М, 

 ППН-2Г.  Правила охорони праці при експлуатації обладнання та технічне 

обслуговування навантажувальних машин. 

МЕТА РОБОТИ: 

    Набуття навичок використання здобутих знань, щодо призначення, принципу дії 

навантажувальних машин. Узагальнення знань з призначення і сфери застосування 

навантажувальних машин , конструкції і принципу роботи навантажувальних 

машин,можливих несправностей і засоби їх усунення. 

Хід практичної роботи. 

Питання для обговорення. 

 

    1. Розподіл навантажувальних машин по способу захвата гірничої породи. 

    2. Призначення амортизаційного пристрою навантажувальних машин ? 

    3. Призначення навантажувальних машин ППН-3М, ППН-2Г.   

    4. Правила експлуатації при роботі навантажувальних машин ППН-3М, ППН-2Г.   

    5. Що таке робочий орган навантажувальної машини та з чого він складається? 

    6. Основні вузли із яких складається навантажувальна машина ППН-3М? 

    7. Призначення комунікаційної системи машини.  

Тестовий контроль знань: 

                                                   Варіант№1 

1. За рахунок якої енергії працюють навантажувальні машини: 

а) гідравлічної; 

б) пневматичної; 

в) електричної; 

     2. По принципу дії навантажувальні машини ППН-3М та ППН-2Г    

підрозділяються:  

          а) перервної дії; 

          б) без перервної дії; 



    3.  По конструкції робочого органа навантажувальні машини ППН-3М та   

         ППН-2Г підрозділяються:  

        а) ковшові; 

         б) грейферні; 

         в) з загрібаючими лапами; 

    4. По способу подачі гірничої маси в вагонетку ППН-3М та ППН-2Г: 

         а) з прямим навантаженням; 

         б) з ступінчатим навантаженням; 

    5. По конструкції ходової частини ППН-3М: 

        а) на колісно-шинном ходу; 

        б) на колісно-рейковому ходу; 

 

                                                   Варіант№2 

 

    1. За допомогою якого вузла відбувається підйом та спускання ковша  

        навантажувальної машини: 

        а) ланцюга; 

        б) пневмоциліндра; 

        в) домкрата; 

    2. Розворот навантажувальної машини ППН-3М на 36
0
 відбувається за рахунок:  

        а) пневмоциліндра;  

        б) поворотої платформи; 

        в) за допомогою ричага; 

    3. Де розташован пульт керування навантажувальної  машини: 

        а) на щіті ; 

        б) на кулісі; 

    4. По конструкції ходової частини ППН-2Г: 

        а) на колісно-шинном ходу; 

        б) на колісно-рейковому ходу; 

        в) на гусеничному ходу; 



     5. За допомогою якого вузла кріпиться робочий орган навантажувальної                   

машини - ківш:  

        а) куліси; 

        б) пневмоциліндра; 

        в) домкрата; 

 

Практичні завдання  

      В даний час на вітчизняних гірничорудних підприємствах при проведенні 

горизонтальних гірничих виробок механізація робіт здійснюється шляхом 

використання окремих видів машин , складовий прохідницький комплекс . У 

прохідницький комплекс входить бурове , навантажувальне та транспортне 

обладнання , а також обладнання для механізації заряджання шпурів , машини для 

зведення кріплення і для виконання допоміжних операцій . При бурінні шпурів 

переважно використовуються бурові каретки , оснащені перфораторами або 

бурильними голівками. При збиранні гірської маси застосовуються вантажні 

машини ППН- 2Г , ППН -3 , ПНД- 3Д , ПТ -4 та ін. Гірську масу вантажать у 

прохідницькі вагони ВПК -7 або НД -5П і доставляють до повсталих або до місця 

розвантаження в спеціальний бункер . 

   Спеціалізовані вантажні машини можуть застосовуватися при проходці 

буропідривним способом горизонтальних , похилих і вертикальних гірничих 

виробок. За принципом дії вантажні машини поділяються на машини перервної та 

безперервної дії . 

      За способом захоплення гірської маси спеціалізовані вантажні машини 

поділяються на три класи: 

- Нижнього захоплення або черпання ; 

- Бічного захвату - нагрібання ; 

- Верхнього захвату - стругання ; 

     По конструкції робочого органу вантажні машини поділяються на ковшові , 

барабанно - лопастеві , грейфери і з нагортаючими  лапами. 



   Навантажувальні машини мають колісно -шинну чи гусеничну  ходову частину, 

призначені для навантаження гірської маси при проведенні горизонтальних 

гірничокапітальних  виробок або в місцях акумулювання розпушеної руди. 

Машини можуть вантажити в 5-10 -тонні вагонетки чи на пересувні або 

стаціонарні конвеєри. Навантажувальні машини складаються з ходової часті, 

платформи , робочого органу і пульта управління .    

          

 

                                                  Варіант№1 

     Для того щоб набути навички та ефективно працювати на 

навантажувальному обладнанні у гірничій галузі треба знати його конструкцію та 

принцип дії навантажувальної машини ППН-3М. Завдання полягає у тому,щоб 

описати кінематичну схему,та перечислити її деталі згідно позиціям показаних на 

схемі, також описати принцип дії навантажувальної машини ППН-3М. 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                                                   Варіант№2 

 

        Для того щоб набути навички та ефективно працювати на 

навантажувальному обладнанні у гірничій галузі треба знати його конструкцію та 

принцип дії навантажувальної машини ППН-2Г. Завдання полягає у тому,щоб 

описати кінематичну схему,та перечислити її деталі згідно позиціям показаних на 

схемі, також описати принцип дії навантажувальної машини ППН-2Г. 

 

 

   

 

Кінематична схема навантажувальної машини ППН-2Г. 

 

Підведення підсумків. 

 

 

 

 



                                      ПРАКТИЧНА  РОБОТА № 7 

ТЕМА: Конструкція та принцип дії навантажувально-транспортної машини ПТ-4.  

Правила охорони праці при експлуатації та технічне обслуговування 

навантажувально-транспортної машини. 

МЕТА РОБОТИ: 

    Набуття навичок використання здобутих знань, щодо призначення, принципу дії 

навантажувально-транспортних машин. Узагальнення знань з призначення і сфери 

застосування навантажувально-транспортних  машин , конструкція і принцип 

роботи навантажувально-транспортої  машини, можливі несправності і засоби їх 

усунення. 

Хід практичної роботи. 

Питання для обговорення. 
 

1. Призначення навантажувально-транспортних машин. 

2. У чому різниця між навантажувальними та навантажувально-транспортними 

машинами? 

3. Принцип дії навантажувально-транспортних машин ПТ-4. 

4. Техніка безпеки та правила експлуатації при роботі на ПТ-4. 

5. Основні вузли навантажувально- транспортної машини ПТ-4. 

6. За рахунок чого відбувається розвантаження кузова навантажувально- 

транспортної  машини. 

Тестовий контроль знань: 

                                           Варіант№1 

 

1.Що означає цифра 4 у назві навантажувально- транспортної машини ПТ-4: 

а) вантажопід΄ємність;  

          б) місткість ковша; 

в) вмісткість кузова; 

2. Розвантаження гірничої маси відбувається у : 

    а) бункер;  



    б) рудоспуск; 

    в) канавку; 

3. За рахунок чого відбувається підйом ковша : 

    а) пластинчастого ланцюга; 

    б) каната; 

    в) куліси; 

4.За рахунок якої енергії працюють навантажувальні машини: 

     а) гідравлічної; 

     б) пневматичної; 

      в) електричної; 

 5. По принципу дії навантажувально- транспортна машина ПТ-4 підрозділяється:  

       а) перервної дії; 

       б) без перервної дії; 

       

                                                           Варіант№2 

    1.  По конструкції робочого органа навантажувально- транспортна машина ПТ-4 

підрозділяється:  

      а) на ковшові; 

      б) на грейферні; 

      в) з загрібаючими лапами; 

  2. По конструкції ходової частини ПТ-4: 

      а) на колісно-шинном ходу; 

      б) на колісно-рейковому ходу; 

   3. За допомогою якого вузла кріпиться робочий орган навантажувально-

транспортної  машини - ківш:  

       а) куліси; 

       б)опорні ричаги; 

       в) домкрата; 

4. За допомогою якого редуктора відбувається передача обертального руху на 

барабан лебідки підйомного механізму: 

    а) планетарного редуктора ; 



    б) зубчатої передачі; 

    в) черв’ячного редуктора; 

5. Навантажувально- транспортна машина ПТ-4 навантажує породу у: 

    а) акумуляторний кузов; 

    б) рудоспуск; 

    в) вагонетки; 

 

Практичні завдання  

    Самохідний прохідницький комплекс у складі СБКН -2М і навантажувально 

- транспортної машини ПТ -4 доцільно застосовувати при одночасному 

проведенні кількох виробок , розташованих у межах блоку. Високі техніко - 

економічні показники досягаються в цьому випадку за рахунок повного 

використання самохідної техніки. Високі темпи проведення капітальних 

гірських виробок були встановлені при застосуванні прохідницького комплексу 

з використанням бурильної установки СБУ -2М , навантажувальної машини 

ПНБ- 3Д та прохідницького вагона ВПК -7. 

     Машини комплексу за характером виконання операції навантаження і 

транспортування гірської маси в різних гірничотехнічних умовах поділяються 

на дві групи: комбіновані, навантажувально - транспортні ( навантаження та 

транспортування виконуються однією машиною ) і спеціалізовані 

навантажувальні і транспортні ( навантаження та транспортування 

виробляються різними машинами , що утворюють комплекс). 

    За умовами застосування , призначенням , принципом дії і конструкції 

навантажувально -транспортні машини діляться на дві групи: 

- Машини з ковшовим навантажувальним органом ( типу ПД ), що виконують 

навантаження і доставку гірничої маси в межах блоку , а також навантаження 

гірської маси в інші транспортні засоби; 

- Машини з ковшем і кузовом ( типу ПТ ), які здійснюють навантаження 

гірничої маси у власний кузов і транспортують її за межі очисного блоку. 



      Навантажувально - транспортна машина ПТ- 4 призначена для 

навантаження розпушеному гірської маси у власний кузов , доставки її до місця 

розвантаження на відстань до 100 м при проведенні горизонтальних підготовчо 

- нарізних виробок і камер перетином 2,8 X2 , 5 м2 і більше .             

Розвантаження гірничої маси здійснюється як в рудоспуск , так і на грунт 

виробки при відповідному обладнанні місць розвантаження бункерами .       

Машина працює в комплексі з буровими каретками . Навантажувально - 

транспортна машина ПТ- 4 складається з пневмоколесной ходової частини , 

ковшового навантажувального органу , акумуляторного кузова, системи 

управління і зрошення. Працює машина на енергії стисненого повітря. 

 

                                        Варіант№1 

     Для того щоб набути навички та ефективно працювати на навантажувально-

транспортному обладнанні у гірничій галузі треба знати його конструкцію та 

принцип дії навантажувально-транспортної машини ПТ-4. Завдання полягає у 

тому,щоб описати кінематичну схему,та перечислити її деталі згідно позиціям 

показаних на схемі, також описати принцип дії навантажувальної машини ПТ-4. 

 

                                              Варіант№2 

 

Для безпечної роботи навантажувально-транспортної машини треба знати правила 

експлуатації і техніку безпеки. Завдання полягає в тому,щоб описати основні 

правила експлуатації , техніки безпеки та технічне обслуговування при роботі 

навантажувально-транспортної машини ПТ-4 . 

 



Підведення підсумків. 

 

 

 

 

 

 

 



                                        ПРАКТИЧНА  РОБОТА № 8 

ТЕМА: Конструкція та принцип дії  навантажувально-транспортної машини ПД-8.  

Правила охорони праці при експлуатації та технічне обслуговування 

навантажувально-транспортної машини ПД-8. 

МЕТА РОБОТИ: 

   Набуття навичок використання здобутих знань, щодо призначення, принципу дії 

навантажувально-транспортних машин.  Узагальнення знань з призначення і сфери 

застосування навантажувально-транспортних  машин , конструкція і принцип 

роботи навантажувально-транспортої  машини, можливі несправності і засоби їх 

усунення. 

Хід практичної роботи. 

Питання для обговорення. 

 

1. Призначення навантажувально-транспортних машин. 

2. Принцип дії навантажувально-транспортних машин. 

3. Основні вузли навантажувально- транспортної машини ПД-8. 

4. Призначення амортизаторыв у навантажувально-транспортної машини ПД-8. 

5. Охорона праці при роботі на навантажувально-транспортної машини ПД-8. 

6. З чого складається навантажувальний орган машини ПД-8? 

 

Тестовий контроль знань: 

                                               Варіант№1 

1. Що означає цифра 8 у назві навантажувально-транспортної машини ПД-8: 

     а) вантажопід΄ємність;  

     б) місткість ковша; 

     в) вмісткість кузова; 

2. За рахунок чого відбувається підйом ковша машини: 

    а) пневмоциліндрів ; 



    б) гідроциліндрів; 

3. З чого складається один із основних вузлів машини-рама: 

    а) з двох полурам;  

    б) з листа; 

    в) з двох кутів; 

4. За рахунок чого відбувається підйом ковша : 

    а) стріли; 

    б) каната; 

    в) куліси; 

5.За рахунок якої енергії працюють навантажувальні машини: 

     а) гідравлічної; 

     б) пневматичної; 

      в) електричної; 

       

                                                           Варіант№2 

    1.  По конструкції робочого органа навантажувально- транспортна машина ПД-8 

підрозділяється:  

      а) на ковшові; 

      б) на грейферні; 

      в) з загрібаючими лапами; 

  2. По конструкції ходової частини ПД-8: 

      а) на колісно-шинном ходу; 

      б) на колісно-рейковому ходу; 

3. Навантажувально- транспортна машина ПД-8 навантажує породу у: 

    а) акумуляторний кузов; 

    б) рудоспуск; 

4.  Яка передача використовується в механізмі пересування машини: 

     а)планетарна передача; 

    б) зубчаста шестерня; 

    в) фрікційна передача; 

5. По принципу дії навантажувально- транспортна машина ПД-8 підрозділяється:  



       а) перервної дії; 

       б) без перервної дії; 

 

Практичні завдання  

   По конструкції робочого органу навантажувальні машини поділяються на 

ковшові , грейферні і з нагортаючими лапами. 

     За способом передачі гірничої маси в вагонетку навантажувальні машини 

можуть бути з прямим навантаженням у вагонетку і із ступінчастим вантаженням 

через конвеєрний перевантажувач . Навантажувально - ковшові (нижнього 

захоплення ) можуть виконаються по схемі як з прямим , так і із ступінчастим 

вантаженням , а машини з виконавчим органом типу нагортаючих лап ( з боковим 

захопленням ) випускаються тільки із ступінчастою навантаження. По конструкції 

ходової частини навантажувальні машини можуть мати колісно - рейковий , 

гусеничний і пневмоколісний хід. За родом застосовуваної енергії навантажувальні 

машини поділяються на пневматичні , електричні та дизельні . В даний час 

вимогам умов роботи в гірничорудних шахтах найбільш повно відповідає ковшові 

вантажні машини періодичної дії з прямим навантаженням і машини безперервної 

дії з виконавчим органом типу нагортаючих лап із ступінчастим навантаженням. У 

кожній групі випускаються машини різних марок.  

    За умовами застосування , призначенням , принципом дії і конструкції 

навантажувально -транспортні машини діляться на дві групи: 

- Машини з ковшовим навантажувальним органом ( типу ПД ), що виконують 

навантаження і доставку гірничої маси в межах блоку , а також навантаження 

гірської маси в інші транспортні засоби; 

- Машини з ковшем і кузовом ( типу ПТ ), які здійснюють навантаження 

гірничої маси у власний кузов і транспортують її за межі очисного блоку. 

      Навантажувально -транспортна машина ПД-8 призначена для навантаження і 

доставки гірничої маси в підземних умовах при проведенні підготовчих виробок і 

очисної виїмки руд. Працює машина в комплексі з потужними буровими 



каретками, бурильними установками або верстатами глибокого буріння. Машина 

може працювати у виробках з мінімальними розмірами 3Х4 м2. 

      Машина ПД-8 виконана на пневмошинах ходу з навантажувальним органом 

нижнього черпання і складається з силової установки, ходової частини, 

навантажувального органу, кабіни управління. 

 

 

Навантажувально -транспортна машина ПД-8. 

 

                                                      Варіант№1 

     Для того щоб набути навички та ефективно працювати на навантажувально-

транспортному обладнанні у гірничій галузі треба знати його конструкцію та 

принцип дії навантажувально-транспортної машини ПД-8. Завдання полягає у 

тому,щоб описати схему,та перечислити її деталі згідно позиціям показаних на 

схемі, також описати принцип дії навантажувальної машини ПД-8. 

 

          

 



 

                                                Варіант№2 

 

Для безпечної роботи навантажувально-транспортної машини треба знати правила 

експлуатації і техніку безпеки. Завдання полягає в тому,щоб описати основні 

правила експлуатації , техніки безпеки та технічне обслуговування при роботі 

навантажувально-транспортної машини ПД-8 . 

 

 

Підведення підсумків. 

 

 

                     

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                             ПРАКТИЧНА  РОБОТА № 9 

ТЕМА: Конструкція та принцип дії  грейферних навантажувальних машин 

вертикальної дії 2КС – 2У/40. Правила охорони праці при експлуатації та технічне 

обслуговування. 

МЕТА РОБОТИ: 

    Набуття навичок використання здобутих знань, щодо призначення, принципу дії 

грейферних навантажувальних машин вертикальної дії 2КС – 2У/40. Узагальнення 

знань з призначення і сфери застосування навантажувальних машин , конструкції і 

принципу роботи грейферних навантажувальних машин вертикальної дії,можливих 

несправностей і засоби їх усунення. 

Хід практичної роботи. 

Питання для обговорення. 
 

1. Призначення грейферної навантажувальної машини вертикальної  

дії 2КС-2У/40? 

2. Принцип дії навантажувальної машини вертикальної дії 2КС-2У/40? 

3. Основні вузли з яких складається навантажувальна машин вертикальної дії 

 2КС-2У/40? 

4. Для чого призначена рама машини 2КС-2У/40? 

5. За рахунок чого виконується гальмування та відключення грейферного 

навантажувача? 

6. Правила експлуатації навантажувальної машини вертикальної дії 2КС-2У/40. 

7. Техніка безпеки при роботі  машини 2КС-2У/40. 

 

  Тестовий контроль знань: 

                                                  Варіант№1 

1.У навантажувальної машини вертикальної дії 2КС-2У/40 скільки грейферів: 

   а) 1; 

     б) 2; 

     в) 3; 



  2. Грейферний навантажувач 2КС-2У/40 має: 

     а) ручне керування; 

     б) механічне керування; 

     в) автоматичне керування; 

 3. Для яких гірничих виробок використовується грейферний навантажувач: 

     а) вертикальних; 

     б) горизонтальних; 

     в) нахилених; 

 4. За рахунок якої енергії працює грейферний навантажувач 2КС-2У/40: 

    а) гідравлічної; 

     б) пневматичної; 

     в) електричної; 

  5. Привід відомих коліс відбувається від: 

        а)індивідуального пневмомотора; 

        б) пневмоциліндра; 

        в) гідромотора; 

                                      Варіант№2 

1. По принципу дії навантажувальної машини підрозділяються: 

      а) перервної дії; 

      б) неперервної дії; 

  2. Яку функцію виконує монорельс: 

      а) для пересування грейфера по колу; 

      б) для пересування грейфера в гору, вниз; 

  3. Кожний комплект механічного обладнання має : 

      а) незалежне водіння; 

      б) залежне водіння; 

 4. За рахунок чого відбувається підйом та опускання грейфера: 

      а) каната; 

      б) ланцюга; 

       в) пневмоциліндра; 



  5.Тележка тельфера пересувається по радіальній рамі за допомогою: 

      а)барабана; 

    б) лебідки; 

     в) ланцюга; 

Практичні завдання  

     При проходки вертикальних стволів може використовуватися буропідривний 

спосіб проходки або спосіб проходки стовбурів бурінням ,проведення стволів 

буропідривних способом є більш поширеним . 

     Для проведення стволів буропідривних способом розроблені і набули 

застосування спеціальні прохідницькі комплекси . Прохідницькі комплекси 

зазвичай складаються з бурильних установок , навантажувальних машин , 

пристроїв для кріплення стовбура , насосів для відкачування води , підйомних 

установок та іншого допоміжного обладнання . При проходженні стволів 

бурозвривним способом 60-65 %  усього часу прохідницького циклу витрачається 

на навантаження породи. Найбільше поширення при проходженні стволів 

отримали вантажні машини з грейферним виконавчим органом. 

      Грейферні вантажні машини можуть мати ручне або механічне водіння по 

забою. Найбільш поширені грейферні вантажні машини з пневматичним затвором. 

При проходці глибоких стовбурів і стовбурів невеликої глибини застосовуються 

прохідницькі комплекси з грейферними навантажувальними машинами малої 

місткості з ручним водінням (грейферні вантажники). До складу прохідницьких 

комплексів для проходки стовбурів середньої та великої глибини входять 

грейферні вантажні машини з механічним вождінням. Найбільшого поширення і 

застосування отримала універсальна стовбурова навантажувальна машина 2КС - 

2У/40 з тельфером потужністю 30 кВт. Ця машина може застосовуватися при 

проходженні стволів діаметром від 5,5 до 8 м у світлі і глибиною понад 300 м. 

     Вантажна машина 2 КС - 2У/40 складається з грейфера, підвішеного на канаті до 

тельферів, що переміщається по рамі. Рама одним кінцем шарнірно прикріплена до 

центральної опори, іншим підвішена до візка повороту, яка має Пневмомотори для 

переміщення по кільцевому монорельсу. 



                                            Варіант№1 

     Для того щоб набути навички та ефективно працювати на грейферному 

навантажувальному обладнанні у гірничій галузі треба знати його конструкцію та 

принцип дії грейферних навантажувальних машин вертикальної дії 2КС – 2У/40. 

Завдання полягає у тому, щоб описати кінематичну схему,та перечислити її деталі 

згідно позиціям показаних на схемі, також описати принцип дії грейферної 

навантажувальної машини 2КС – 2У/40 . 

 

 

 

Кінематична схема машини 2КС – 2У/40, де а -привід ведучих коліс;б- привід 

барабана; в- візок тельфера. 

 

 

                                           

 

 

 



                                          Варіант№2 

 

Для безпечної роботи грейферних навантажувальних машин вертикальної дії  

2КС – 2У/40  треба знати правила експлуатації і техніку безпеки. Завдання полягає 

в тому,щоб описати основні правила експлуатації , техніки безпеки та технічне 

обслуговування при роботі грейферних навантажувальних машин вертикальної дії 

2КС – 2У/40.  

 

Підведення підсумків. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                                    ПРАКТИЧНА  РОБОТА № 10 

ТЕМА: Конструкція та принцип дії бурового верстата НКР-100МА. Правила 

охорони праці при експлуатації та технічне обслуговування бурового верстата. 

МЕТА РОБОТИ: 

    Набуття навичок використання здобутих знань, щодо визначення вузлів та 

деталей бурового верстата НКР-100МА. Узагальнення знань з призначення і сфери 

застосування бурового верстата, конструкції і принципу роботи НКР-100МА, 

можливих несправностей і засоби їх усунення. 

Хід практичної роботи. 

Питання для обговорення. 

 

1. Призначення бурового станка НКР-100М. 

2. Для чого використовується подаючий патрон бурового станка ? 

3. Для чого використовується ручна лебідка станка НКР-100М ? 

4. Основне призначення  салазок бурового станка НКР-100М? 

5. Правила техніки безпеки при експлуатації станка НКР-100М 

 

Тестовий контроль знань: 

                                   Варіант№1 

 

1. За рахунок якої енергії працює буровий станок НКР-100М: 

а) електрична; 

б) пневматична; 

в) гідравлічна; 

    2.  За рахунок чого кріпиться буровий станок в забої : 

а) підтримки; 

          б) распорні колонки;   

    3.  Скільки пускових агрегатів використовуються при запуску та керуванні 

         станком: 

           а) 2; 



          б) 1; 

в) 3; 

    4. Де кріпиться пневмозахват станка НКР-100М: 

а) на колонкі; 

          б) на циліндрі; 

в) на редукторі; 

   5. Буровий станок НКР-100М монтується:  

          а) на рамі; 

          б) на гвинтовій распорній колонкі; 

в) на циліндрі; 

 

      Варіант№2 

 

 1. Який тип редуктора використовується на буровому станке: 

          а) планетарний; 

          б) зубчастий; 

в) черв΄ячний; 

  2. Довжина бурової штанги станка НКР-100М: 

          а) 1050 мм; 

          б) 1200 мм; 

в) 1250 мм; 

   3. Глибина буріння станка НКР-100М: 

          а) 100 м; 

          б) 50 м; 

          в) 120 м; 

    4. За рахунок чого відбувається кріплення бурової штанги і зубчастої передачі: 

          а) кулачків; 

          б) шпонкі; 

          в) гвинта; 

   5. Для видалення бурового шлама і води використовується: 

        а) шланги; 



        б) шламовідвід; 

 

Практичні завдання  

      Основним і найбільш прогресивним способом відбиття на рудниках є 

отбойка глибокими свердловинами , на частку якої припадає близько 85% 

підземного видобутку руд. Основним буровим обладнанням на рудниках 

являються верстати НКР- 100М ; незначний обсяг обурення верстатами 

обертально-ударного і шарошечного буріння. Бурові верстати НКР- 100М 

призначені для буріння в підземних умовах глибоких свердловин в 

породах з коефіцієнтом міцності f = 6 ÷ 14 за шкалою проф. М. М. 

Протодьяконова . 

      В даний час бурові верстати випускаються з електро та 

пневмоприводом для буріння з нормальним ) або підвищеним зусиллям.  

      Принцип дії верстата полягає в безперервному обертанні і подачі става 

шганг. Обертання передається від електродвигуна через планетарний 

редуктор на шліцьовій вал , з яким пов'язані дві шестерні :  шестерня в 

редукторі з пневмо-захопленням і шестерня в подаючому патроні . 

Відповідно ці шестерні знаходяться в зачепленні з зубчастими колесами. 

Включення затискних пристроїв , розташованих усередині зубчастих коліс 

, проводиться по черзі автоматично або вручну з пульта керування. 

Подача става здійснюється подає патроном за допомогою 

пневмоподатчика на величину ходу подачі . У процесі перехоплення 

штанг забезпечується безперервне обертання става за рахунок включення 

редуктора з пневмозахопленням. Для виключення автоматичного 

пристрою передбачений стоп-кран , управління яким здійснюється вручну                   

Стоп-кран має три положення рукоятки : середня - робоча і дві крайніх . 

   Вентиль і кран управління пневмоударником служить для управління і 

регулювання складу повітряно-водяної суміші. Для придушення пилу, що 

утворюється при бурінні, до повітря додається вода. Регулятор обдування 

призначений для регулювання кількості стисненого повітря, що подається 



на обдування бурових штанг. Електропостачання верстата здійснюється 

змінним струмом напруженням 380/220 в за гнучким гумовому кабелю 

марки ГРШС-4Х4. 

 

 

                                              Варіант№1 

        Для того щоб набути навички та ефективно працювати на буровому 

обладнанні у гірничій галузі треба знати його конструкцію та принцип дії. 

Завдання полягає у тому,щоб описати конструкцію бурового станка НКР-100М,та 

перечислити його деталі згідно позиціям показаних на схемі. 

 

 

 

 

 

 

 

 

                 Буровий станок НКР-100М у забої 

 

                                              

 

 

 

 

 

 

 



                                             Варіант№2 

 

     Для того щоб набути навички та ефективно працювати на буровому 

обладнанні у гірничій галузі треба знати його конструкцію та принцип дії. 

Завдання полягає у тому,щоб описати кінематичну схему станка,та перечислити 

його деталі згідно позиціям показаних на схемі. 

 

 

 

Кінематична схема станка НКР-100М 

 

Підведення підсумків. 

 

 

 



                               ПРАКТИЧНА  РОБОТА № 11 

ТЕМА: Конструкція та принцип дії прохідницького комплекса вертикальної дії 

КПВ-4. Правила охорони праці при експлуатації та технічне обслуговування 

прохідницького комплекса. 

МЕТА РОБОТИ: 

    Набуття навичок використання здобутих знань, щодо призначення, принципу дії 

прохідницького комплекса для проведення повстаючих виробок КПВ-4. 

Узагальнення знань з призначення і сфери застосування прохідницького комплекса 

для проведення повстаючих виробок КПВ-4, конструкція і принцип роботи 

прохідницького комплекса для проведення повстаючих виробок, можливих 

несправностей і засоби їх усунення. 

Хід практичної роботи. 

Питання для обговорення. 

 

1. Призначення прохідницького комплексу для проведення востаючих виробок 

КПВ-4. 

2. Основні вузли з яких складається прохідницький комплекс КПВ-4. 

3. Правила експлуатації та техніка безпеки при роботі прохідницького комплексу 

КПВ-4. 

Тестовий контроль знань: 

                                 Варіант№1 

1. Для яких видів виробок використовується прохідницький комплекс КПВ-4:    

     а) похилих; 

     б) горизонтальних; 

     в) вертикальних; 

2. Який вид перфоратора використовується в прохідницькому комплекси  

    КПВ-4: 

    а) телескопний; 

    б) переносний; 



    в) колонковий; 

3. Для чого використовується монорельс на прохідницькому комплексі: 

     а) для пересування полока; 

     б) для буріння шпурів; 

4. Прохідницький комплекс КПВ-4 може використовуватися для зарядження 

шпурів: 

    а) так; 

    б) ні; 

5. Який вузол не входить доскладу комплекса: 

    а) самоходний полок; 

    б) блок живлення; 

    в) маніпулятор; 

 

                                            Варіант№2 

1. Що використовується на комплексі КПВ-4 для захисту від падаючих кусків 

    породи:  

    а) кришка; 

    б) парасолька; 

2. За рахунок чого відбувається пересування полока: 

     а) пневмодвигуна; 

     б) електродвигуна;  

3.  З чого складається секції монорельса  прохідницького комплекса : 

     а) з жаропрочного металу; 

     б) зварна металоконструкція з трьох труб; 

4. За рахунок чого відбувається пересування полока по монорельсам: 

    а) автоматичної лебідки; 

    б) ланцюга;  

    в) пневмодократа; 

 5. Який вузол не входить доскладу комплекса: 

    а) платформа; 

   б) поворотний вузол; 



   в) апаратура зв’язку та освітлення; 

Практичні завдання  

      При проведенні повстаючих і похилих виробок застосовуються самохідні 

прохідницькі комплекси КПВ ( комплекс прохідницький для висхідних виробок ) і 

ВПП ( комплекс прохідницький для похилих виробок ) з дрібношпуровою 

отбойкою гірничої маси у забої. 

     Комплекс прохідницький КПВ- 4 призначений для проведення повстають 

гірських виробок в породах середньої міцності і міцних (не потребують кріплення ) 

в шахтах безпечних по газу і нили . До складу комплексу входять: самохідний 

полок , монорельс , автоматична шлангова лебідка , блок живильника, апаратура 

зв'язку освітлення , платформа . 

      Технологія проведення повстаючих виробок прохідницьких комплексом 

полягає в наступному. Після підйому полку на відстань від вибою 1,8-2 м (до 

верхнього кінця монорельса) і установки на полиці захисного парасольки в робоче 

положення прохідники під захистом парасольки виробляють оборку покрівлі та 

стінок забою і нарощування монорельса . Перед бурінням полок підвішують до 

монорельса на запобіжний  ланцюг і встановлюють робочі майданчики, з яких 

приступають до буріння шпурів телескопним перфоратором . Після закінчення 

буріння полок знімають із запобіжною ланцюга , парасольку опускають у 

транспортне положення. По закінченні зарядки шпурів полок опускають і 

відводять в камеру. Після висаджування включають вентилятор місцевого 

провітрювання і весь цикл повторюється. 

                                                   

                                              

 

                                                 Варіант№1 

 

     Для того щоб набути навички та ефективно працювати на буровому обладнанні 

у гірничій галузі треба знати його конструкцію та принцип дії прохідницького 

комплекса для проведення повстаючих виробок КПВ-4. Завдання полягає у тому, 

щоб описати  схему,та перечислити її деталі згідно позиціям показаних на схемі, 

також описати принцип дії прохідницького комплекса для проведення повстаючих 

виробок КПВ-4. 

 

 



                                                   Варіант№2 

 

Для безпечної роботи прохідницького комплекса для проведення повстаючих 

виробок КПВ-4 треба знати правила експлуатації і техніку безпеки. Завдання 

полягає в тому,щоб описати основні правила експлуатації , техніки безпеки та 

технічне обслуговування при роботі прохідницького комплекса для проведення 

повстаючих виробок КПВ-4. 

 

 

Прохідницький комплекс КПВ-4  

Підведення підсумків. 

 



                                   ПРАКТИЧНА  РОБОТА № 12 

ТЕМА: Конструкція та принцип дії машин для виконання земельних робіт. 

Правила охорони праці при експлуатації та технічне обслуговування 

одноковшового екскаватора ЕКГ-4.6. 

МЕТА РОБОТИ: 

    Набуття навичок використання здобутих знань, щодо визначення вузлів та 

деталей машин для виконання земельних робіт вчасності одноковшового 

екскаватора ЕКГ-4.6. Узагальнення знань з призначення і сфери застосування 

машин для виконання земельних робіт вчасності одноковшового екскаватора ЕКГ-

4.6, можливих несправностей і засоби їх усунення. 

Хід практичної роботи. 

Питання для обговорення. 
 

1. Призначення землерийної машини екскаватора ЕКГ- 4,6. 

2. З чого складається робоче обладнання екскаватора. 

3. Принцип дії навантажувального органа ЕКГ- 4,6. 

4. Принцип дії напорного механізму ЕКГ- 4,6. 

5. Принцип дії ходового візка екскаватора ЕКГ-4,6. 

6. Правила експлуатації та техніка безпеки при роботі екскаватора ЕКГ-4,6. 

 

Тестовий контроль знань: 

                                               Варіант№1 

1. По принципу дії одноковшовий екскаватор ЕКГ-4,6 відносяться до машин: 

а) перервної дії; 

б) неперервної дії; 

     2. За рахунок якої енергії працює екскаватор ЕКГ-4,6 : 

а) пневматичної; 

б) електричної ; 

в) комбінованої; 



     3. Робочий  орган екскаватор ЕКГ-4,6 має конструкцію:  

а) ковша; 

б) грейфера; 

в) з нагрібаючими лапами; 

     4.  Ходова частина екскаватора ЕКГ-4,6 має вид: 

           а) колісно-рейковий; 

           б) колісно-шинний; 

           в) гусеничний; 

   5.Призначення поворотної платформи з механізмами: 

         а) для розміщення головних та додаткових механізмів; 

        б) для повороту; 

 

                                         Варіант№2 

   1. За допомогою якого механізму відбувається підйом та спускання ковша: 

          а) напорного механізму; 

б) куліс; 

в) підйомної лебідки; 

   2. За допомогою якого механізму відбувається відкриття та закриття  

       задньої  стінки ковша: 

а) напорного механізму; 

б) куліс; 

в) підйомної лебідки; 

  3. Що означає цифра 4,6 у назві екскаватора  ЕКГ-4,6: 

          а) місткість ковша; 

б) вантажопідйомність; 

в) вага екскаватора; 

  4. За рахунок якого механізму відбувається поворот екскаватора: 

          а) механізм поворота; 

б) механізм підйома; 

в) зубчастой передачі; 



  5.Який вигляд має балка стріли: 

        а) коробчастого січення ; 

       б)двотарового січення; 

       в) шевроного січення; 

 

Практичні завдання  

     Екскаватором називається землерийна машина , призначена для копання 

 ( екскавації ) гірничої маси , переміщення її на невелику відстань з навантаженням 

у транспортні судини або відвал . Всі екскаватори можуть бути поділені на дві 

великі групи: безперервної дії - багатоковшові і періодичної дії - одноковшові .       

Одноковшеві екскаватори по конструкції робочого органу поділяються на 

екскаватори з жорстко укріпленим ковшем і екскаватори які мають гнучкий зв'язок 

ковша з машиною. У першу групу входять: пряма лопата , зворотня лопата, струг , 

скребок , копер . До другої групи належать екскаватори : драглайни , грейфер , 

зворотний скребок , кран , корчувач пнів . 

     Екскаватор ЕКГ - 4,6  призначений для виїмки і навантаження в транспортні 

засоби розпушених важких скельних порід. Цей екскаватор застосовується на 

кар'єрах виробничою потужністю 8-10 млн. т на рік гірничої маси у вугільній та 

рудної промисловості , а також на кар'єрах для видобутку будівельних матеріалів. 

Він являє собою повноповоротну електричну пряму лопату на гусеничному ходу. 

Екскаватор ЕКГ - 4,6  складається з робочого обладнання , поворотної платформи з 

механізмами і ходового візка. До робочого обладнання відносяться : ківш з 

рукояткою , стріла з напірним механізмом , двонога стійка , поліспаст для підвіски 

і механізм відкривання днища ковша. 

 

 

 

 



 

 

Кінематична схема одноковшового екскаватора ЕКГ-4.6: де а-підьомна лебідка;  

б- ходового механізма; в- поворотного механізму; г- напорного механізму. 

                                            Варіант№1 

     Для того щоб набути навички та ефективно працювати на машинах для 

виконання земельних робіт у гірничій галузі треба знати  конструкцію та принцип 

дії одноковшового екскаватора ЕКГ-4.6. Завдання полягає у тому,щоб описати 

кінематичні схеми: а-підьомна лебідка; б- ходового механізма, та перечислити їх 

деталі згідно позиціям показаних на схемі, також описати принцип дії ціх вузлів. 

 

                                                Варіант№2 

     Для того щоб набути навички та ефективно працювати на машинах для 

виконання земельних робіт у гірничій галузі треба знати  конструкцію та принцип 

дії одноковшового екскаватора ЕКГ-4.6. Завдання полягає у тому,щоб описати 

кінематичні схеми: в- поворотного механізму; г- напорного механізму, та 

перечислити їх деталі згідно позиціям показаних на схемі, також описати принцип 

дії ціх вузлів. 

Підведення підсумків. 



                       ПРАКТИЧНА  РОБОТА № 13 

ТЕМА: Конструкція та принцип дії гідравлічної та пневматичної схеми 

одноковшового екскаватора ЕКГ-4.6Б.Правила охорони праці при експлуатації та 

технічне обслуговування одноковшового екскаватора ЕКГ-4.6Б. 

МЕТА РОБОТИ: 

    Набуття навичок використання здобутих знань, щодо вивчення 

гідравлічної та пневматичної схеми одноковшового екскаватора  

ЕКГ-4.6Б .Узагальнення знань з можливих несправностей і засоби їх 

усунення. 

Хід практичної роботи. 

Питання для обговорення. 
 

1. Призначення пневматичної системи одноковшового екскаватора ЕКГ-4,6? 

2. За допомогою чого відбувається засмоктування повітря в фільтри ? 

(електрокомпрессор) 

3. Основні вузли, з яких складається пневматична система екскаватора ЕКГ- 4,6. 

4. Призначення гідравлічної системи одноковшового екскаватора ЕКГ -4,6.  

5. Основні вузли, з яких складається гідравлічна система одноковшового 

екскаватора ЕКГ -4,6.  

Тестовий контроль знань: 

                                                      Варіант№1 

 

1.Призначення електрокомпресора в пневматичній схемі екскаватора ЕКГ- 4,6: 

    а) для засмоктування повітря; 

    б) для передачи руху; 

2.Для контролю тиску в повітророзподільнику в пневматичній схемі екскаватора    

ЕКГ- 4,6 служить: 

    а) розподільник; 

    б) манометр; 

    в) гідроциліндр; 



3. Для запобігання підвищення тиску служить:                                                    

     а) муфта; 

      б) клапан; 

      в) гідроциліндр; 

4. Отвір в маслобаку використовується для : 

      а) заливання масла; 

      б) нагнітання повітря; 

      в) запобігання підвищення тиску; 

 5.Який механізм використовується для випуска конденсата ізповітророзподільника 

екскаватора ЕКГ- 4,6: 

    а) спусковий кран; 

    б) вентиль; 

 

                                          Варіант№2 

 

    1. Гідравлічна система екскаватора ЕКГ- 4,6  складається з насосної установки, 

яка використовується для :  

        а) всмоктування масла з бака;  

        б) сбір повітря для подальшої подачі; 

  2. Повітрясбірник гідравлічної системи екскаватора ЕКГ- 4,6 призначений:   

а) для сбіру  електроенергії; 

б) для сбіру повітря і подальшої подачі; 

в) для сбіру робочих циліндрів; 

   3. Запобіжний клапан в пневматичній системі екскаватора виконує  

        функцію :  

а) запобіжного органу для дозування повітря; 

б) запобіжного органу для дозування рідини; 

   4.Електропневматичні розподільники використовуються для : 

        а) управління екскаватором; 

        б) управління робочими циліндрами; 

   5.При підвищенні тиску масла в системі спрацевує: 



      а)запобіжний клапан; 

      б) розподільник; 

      в) електормагніт 

Практичні завдання  

     Пневматична система (пневмосистема) одноковшового екскаватора ЕКГ-4.6 

призначена для управління гальмами підйому, повороту і натиску, продувки 

електроустаткування від пилу, подачі звукового сигналу і приводу різного 

пневматичного інструменту. Деякі екскаватори обладнані електричним сигналом. 

Електрокомпрессор ЕК-7В  засмоктує повітря через фільтри  і нагнітає його через 

фільтри  і через зворотний клапан в масловіддільник  і в повітрозбірник . З 

повітрозбірника стиснене повітря надходить через електропневматичні 

розподільники  в циліндр  гальм механізмів напору, повороту і підйомної лебідки, а 

так само через включає вентилі , встановлені на лівій зовнішній стінці кабіни, до 

звукового сигналу . Манометр  служить для контролю тиску в повітрозбірнику.    

запобіжним клапаном, краном пробно-спускним  для спуску конденсату. Реле 

тиску .    

       Гідравлічна система (гідросистема) одноковшового екскаватора ЕКГ-4.6Б 

призначена для управління гальмом ходу і механізмом перемикання 

гусениць. Розводка гідросистеми виконана на передній стінці рами з висновком 

напірних магістралей на задню стінку для муфт перемикання  гальма 

ходу. Принципова схема гідравлічної системи показана на малюнку . В якості 

робочої рідини застосовується профільтрованої масло марки МВП ГОСТ 1805-76, 

веретенне АУ або трансформаторне ГОСТ 982-68. Обсяг масла 30 л, при 

температурі експлуатації нижче мінус 30С використовувати тільки масло марки 

МВП ГОСТ 1805 - 76. Гідравлічна система складається з насосної установки типу 

БГ-11-22, бака з фільтром, який встановлюється на сливі редукційного клапана, 

золотників з електромагнітами КМП-2, маслопроводів з труб діаметром 28 мм, 

шлангів високого тиску, сполучної арматури, манометра М100х40 тип 1 

ГОСТ 8625-69. Бак гідросистеми, золотники, насосна установка захищені кожухом 

з оглядовими вікнами.      Масло з бака всмоктуеться насосом  і надходить у 



нагнітальну магістраль безпосередньо до циліндра гальма ходу  і через 

електромагнітні золотники  до циліндрах подвійної дії муфт перемикання 

гусениць. Клапан  служить для запобігання підвищенню тиску в гідросистемі 

понад встановлений. Змінюючи зусилля пружини, клапан можна відрегулювати на 

потрібний тиск. При тиску понад установлений, масло через зливний отвір 

скидається в бак. Бак має отвір для заливання масла, що закривається 

маслопускачем, в якому є отвір для зв'язку з навколишньою 

атмосферою. Манометр  після налаштування гідросистеми може бути прибраний, а 

отвір заглушено пробкою R3 / 4. 

                                                       Варіант№1 

     Для того щоб набути навички та ефективно працювати на машинах для 

виконання земельних робіт у гірничій галузі треба знати  конструкцію та принцип 

дії одноковшового екскаватора ЕКГ-4.6Б. Завдання полягає у тому,щоб описати 

принципову схему гідросистеми, та перечислити їх деталі згідно позиціям 

показаних на схемі, також описати принцип дії ціх вузлів. 

  

Принципова схема гідросистеми екскаватора ЕКГ-4.6 

                                                 

 

 

 



                                                  Варіант№2 

 

     Для того щоб набути навички та ефективно працювати на машинах для 

виконання земельних робіт у гірничій галузі треба знати  конструкцію та принцип 

дії одноковшового екскаватора ЕКГ-4.6. Завдання полягає у тому,щоб описати 

принципову схему пневматичної системи, та перечислити їх деталі згідно позиціям 

показаних на схемі, також описати принцип дії ціх вузлів. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

                  Принципова схема пневматичної системи екскаватора ЕКГ-4.6 

 

   Підведення підсумків. 

 

 

 

 

 

 



                                     ПРАКТИЧНА  РОБОТА № 14 

ТЕМА: Конструкція та принцип дії вантажопідйомних машин вчасності домкратів 

та лебідок. Правила охорони праці при експлуатації та технічне обслуговування 

домкратів та лебідок. 

МЕТА РОБОТИ: 

    Набуття навичок використання здобутих знань, щодо визначення вузлів та 

деталей вантажопідйомних машин вчасності домкратів та лебідок. Узагальнення 

знань з призначення і сфери застосування вантажопідйомних машин вчасності 

домкратів та лебідок, можливих несправностей і засоби їх усунення. 

Хід практичної роботи. 

Питання для обговорення. 
 

1. Призначення простійших вантажопід΄ємних механізмів вчасності домкратів та 

лебідок. 

2. Який привод має гвинтовий домкрат ? 

3. За рахунок чого гвинтовий домкрат фіксує піднятий вантаж ? 

4. Принцип дії гвинтового домкрата 

5. На який робочий орган передається тягове зусилля ручної лебідки ? 

6. Що забезпечує на ручній лебідки автоматичну зупинку вантажа ? 

Тестовий контроль знань: 

                                  Варіант№1 

1.Домкрати і лебідки використовуються  для пересування вантажів: 

а) вертикально; 

б) горизонтально; 

в) під нахилом; 

2.Домкрат має привід: 

а) гідравлічний; 

б) ручний; 

в)електричний; 



3.На який робочий орган лебідки відбувається навивання каната для підьому та 

пересування вантажу: 

а) барабан; 

б) вал; 

в) підшипник; 

4.Який механізм не дає зворотнього ходу гвинта: 

а) зубчастий; 

б) храповий; 

 в) фрікційний; 

5.Які голові параметри не входять до розрахунку ручної лебідки: 

а) швидкість каната; 

б) канатомісткість барабана; 

в) шаг гвинта; 

 

                                            Варіант№2 

 

1.Які голові параметри не входять до розрахунку домкрата: 

а) маса вантажу; 

б) канатомісткість; 

в) шаг гвинта; 

2.Піднятий вантаж домкратом опирається: 

а) на головку гвинта; 

б) на кран; 

3.За рахунок чого відбувається фіксування храпового механізму: 

а) засувка(защелка); 

б) гвинта; 

в) замка; 

4. За рахунок якого механізму відбувається автоматична зупинка лебідки: 

а) гальма; 

б) кран; 



в) муфта; 

5.За допомогою чого відбувається підьом і пересування вантажів лебідки: 

а) каната; 

б)ланцюга;  

в)стрічки; 

 

Практичні завдання  

       На будівництві гірничих підприємств широко застосовуються вантажопідйомні 

машини при монтажі технологічного обладнання, для подачі будівельних 

матеріалів і на вантажно-розвантажувальних роботах. Найпростіші 

вантажопідйомні пристрої - домкрати й лебідки , зазвичай переміщують вантаж по 

вертикалі і мають тільки механізм підйому. Крани , підйомники зазвичай 

переміщують вантажі у вертикальному і горизонтальному напрямках , тому мають 

механізм підйому , пересування , повороту , а крани до того теж механізми зміни 

нахилу - вильоту стріли. 

      Домкрати служать для підйому вантажів на висоту до 0,6 м , при монтажних 

роботах для пересування і вивірки конструкцій. Домкрати часто мають ручний 

привід; при короткочасній роботі зусилля одного робочого приймається до 200Н , 

при тривалій - до 120Н . 

   Будівельні лебідки призначені для підйому і переміщення вантажів за допомогою 

каната , навивається на барабан . Лебідки загального призначення застосовуються 

як самостійні вантажопідйомні машини , а спеціальні є складною частиною кранів , 

підйомників та інших будівельних машин. Лебідки виготовляються з ручним або 

механічним, зазвичай електричним або гідравлічним приводом. 

 

 

 

 



                                                    Варіант№1 

     Для того щоб набути навички та ефективно працювати на вантажопідйомних 

машинах у гірничій галузі треба знати  конструкцію та принцип дії 

вантажопідйомного домкрата. Завдання полягає у тому,щоб описати принципову 

схему гвинтового домкрата, та перечислити їх деталі згідно позиціям показаних на 

схемі, також описати принцип дії ціх вузлів. 

 

 

 

 

Схеми домкратів: 

а - гвинтовий;  б - рейковий; в - гидравлічний; г - беспоршневий 

 

 

 

 

 



                                                       Варіант№2 

 

     Для того щоб набути навички та ефективно працювати на вантажопідйомних 

машинах у гірничій галузі треба знати  конструкцію та принцип дії 

вантажопідйомної лебідки. Завдання полягає у тому,щоб описати принципову 

схему ручної лебідки, та перечислити їх деталі згідно позиціям показаних на схемі, 

також описати принцип дії ціх вузлів. 

 

  

 

 

 

 

                                             

 

                                                        Схеми лебідок: 

             а — ручна: б — електрореверсивна; в — зубчасто-фрікцийна 

Підведення підсумків. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                                      ПРАКТИЧНА  РОБОТА № 15 

ТЕМА: Конструкція та принцип дії будівельних підйомників і кранів. Правила 

охорони праці при експлуатації та технічне обслуговування будівельних кранів. 

МЕТА РОБОТИ: 

    Набуття навичок використання здобутих знань, щодо визначення вузлів та 

деталей будівельних підйомників і кранів. Узагальнення знань з призначення і 

сфери застосування вантажопідйомних машин вчасності будівельних кранів, 

можливих несправностей і засоби їх усунення. 

Хід практичної роботи. 

Питання для обговорення. 
 

1. За якими показниками класифікуються будівельні крани ? 

2. Головні параметри будівельних кранів. 

3. Призначення баштового крана. 

4. Основні вузли баштового крана  

5. Принцип дії, правила експлуатації баштового крана. 

6. Область застосування мостового крана. 

7. Базові вузли мостового крана. 

8. Принцип дії, правила експлуатації мостового крана. 

 

Тестовий контроль знань: 

                                      Варіант№1 

1.Ходова частина баштового крана має: 

    а) колісно-рейковий хід; 

    б) колісно-шинний хід;  

     в) гусеничний хід; 

2. За рахунок якої енергії працюють будівельні крани : 

     а) електричної; 

     б) гідравлічної; 



     в) пневматичної; 

 3. Який механізм використовується в баштових кранах для рівноваги: 

      а) рейка; 

      б) зубчаста передача; 

      в) контр вага; 

 4. Для безпечної роботи самохідні крани оснащуються: 

    а) запобіжниками вантажопідьомності; 

    б) гальмовими кранами; 

 5. З якого виду сортамента виготовляються башта і стріла баштового крана: 

   а) кутка; 

  б) двотавра; 

  в) швелера; 

                                               Варіант№2 

 

1. З чого виробляється башта і стріла баштового крана : 

        а) з кутка; 

        б) з швелера; 

        в) з двотавра; 

2. Де розташовані пульти керування баштового та мостового кранів: 

     а) на стрілі; 

     б) на башті; 

     в) у кабіні керування; 

3. На що опираються ходові візки мостового крана : 

     а) на рейки; 

     б) на підкранові балки; 

     в) на труби; 

4. На який робочий орган крана відбувається навантаження : 

    а) на гак; 

    б) на трос; 

    в) на ланцюг;      

5.Ходова частина козлового крана має: 



    а) колісно-рейковий хід; 

    б) колісно-шинний хід;  

     в) гусеничний хід; 

 

Практичні завдання  

     При шахтному будівництві широко використовуються крани для монтажу 

збірних конструкцій , будівель та технологічного обладнання надшахтної 

комплексу (галереї , естакади , копри, навантажувальні бункера , збагачувальні 

фабрики , очисні споруди , адміністративні будівлі ) . Крани підрозділяють на 

самохідні ( пневмоколісні , гусеничні , залізничні, рейкові ) , стаціонарні , 

переставні та приставні до будівель, що зводяться . Випускаються одномоторними 

з приводом всіх механізмів від одного двигуна ( дизельного або електричтичного ) 

і багатомоторним електричні , дизель- електричні або дизель -гідравлічні , коли 

кожен механізм має свій двигун. 

      Головні параметри кранів: вантажопідйомність - маса підіймання вантажу; 

вантажний момент , що виражався твором вантажопідйомності на виліт гака ; виліт 

гака - відстань між вертикальними осями відповідно обертання стріли , що 

піднімається. Параметрами є також висота підйому вантажу , швидкість його 

підйому та опускання , швидкість пересування крана. 

 

                                                    Варіант№1 

     Для того щоб набути навички та ефективно працювати на вантажопідйомних 

машинах у гірничій галузі треба знати  конструкцію та принцип дії башеного  

крана. Завдання полягає у тому,щоб описати принципову схему башеного  крана, 

та перечислити їх деталі згідно позиціям показаних на схемі, також описати 

принцип дії ціх вузлів. 

 



 

 

 

Схеми баштових  кранів: а-загального призначення з поворотною платформою; 

 б- з трубчастою баштою. 

Варіант№2 

     Для того щоб набути навички та ефективно працювати на вантажопідйомних 

машинах у гірничій галузі треба знати  конструкцію та принцип дії козлових та 

мостових кранів. Завдання полягає у тому,щоб описати призначення,сферу 

застосування та принцип дії козлових та мостових кранів. 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

          Схеми кранів: а- козловий ;б- мостовий; в- кабельний. 

Підведення підсумків. 
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